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I3 \ehrwerte durch Uberwachung
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(J.- 3l Ansatz: Transfer von Wissen

lIP-Ecosphere
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Umsetzung im Experimentierfeld

Experimentierfeld Blro
1. Erste Versuche 2. Entwicklung
= ' C © 0 Daten p | Prozess- Verschleild
| Y analyse schatzung
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3. Containerisierung
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[Quelle: Novatec]
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Danke fur Ihre Aufmerksamkeuit!
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